SYSTEME DE LEVAGE : Grafcet et programmation   
TP19_LEVAGE_V2k7


Systèmes et Techniques Industriels              GENIE ELECTROTECHNIQUE

FONCTION :

Traiter les données
COMPETENCES ATTENDUES :

53-54-55
CAPACITES DEVELOPPEES :

	Analyser


	Caractériser
	Choisir
	Définir
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	Justifier
	Mettre

en
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	Montrer
	Produire
	Valider
	Vérifier

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


  OBSERVATIONS ET EVALUATION :
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	COMPTE RENDU
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	attitude
	
	,,,, / 1
	
	Axe Câblage
	
	
	

	autonomie
	
	,,,, / 1
	
	Etude du capteur
	
	, / 1

	mise en oeuvre, analyse
	,,,, / 1
	
	Schéma de cablâge
	
	, / 2

	Méthodologie de travail
	,,,, / 1
	
	Câblage API
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	Soin du Compte rendu 
	,,,, / 1
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	Axe soins
	
	
	

	
	
	
	
	Utilisation Automgen
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	Fonctionnement du Grafcet
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	Modification du programme
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	Axe contenu et résultats
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NOTE DEFINITIVE /






/20
	TP / TD / M.O
	Support d'activité
	Nom 

	N°19
	CI9 : Traitement de données              Le grafcet (A.I.I.)
	

	Classe et Groupe
	Sytème de levage
	Date

	1ère G.E.L
	Programmation d’un A.P.I.

type TSX17 avec AUTOMGEN 


	......./........./........ 


	DOSSIER PEDAGOGIQUE

	 TRAVAIL A REALISER :

 - Prérequis : -Notions sur le grafcet. Fonctionnement manuel du système

                     - Quelques notions sur le langage de programmation A.P.I.
 - Durée et lieu de travail : 3 heures dans la salle des systèmes et atelier prototype
 MATERIEL A UTILISER :

 - Système de levage

 - TSX 17-10 associé au logiciel de programmation AUTOMGEN
ELEMENTS DE CORRECTION :




	DOSSIER RESSOURCE

	DOCUMENTATION :
- notice réduite du logiciel Automgen intégré dans un ordinateur de type P.C.
COURS :

- Grafcet et Automates programmables industriels
AUTRES :




	DOSSIER TECHNIQUE

	DOSSIER : 

 - Système de levage : schéma électrique complet de l'équipement

 - Dossier technique du système de levage.

CATALOGUES : 

 - Notice sur le logiciel  AUTOMGEN
FICHES :

AUTRES :




	Remarques personnelles


________________________________________________________________

________________________________________________________________
TRAVAIL DEMANDE

Prérequis: Le professeur vous aura au préalable informer sur les contraintes de raccordement, de réglage et de configuration d'un variateur.

1- A quoi sert la borne N° 23 du variateur ? (voir chapitre 7 "raccordement" du dossier technique du variateur).

2- Est ce une entrée ou une sortie du variateur ?

3- Donner l'équation booléenne de cette dernière sur le schéma électrique.

4- Relever le schéma électrique de la commande des contacteurs KA2 et KA3 à partir du commutateur S7 (sous tension).

5- Effectuer des essais en vérifiant si les commandes de KA2 et de KA3 vérifient respectivement les ordres de MONTEE et DESCENTE du système.

L'OBJECTIF : Effectuer un cycle de levage décrit par le grafçet ci-dessous. (la cosigne de vitesse étant fixée en mode manuelle par le potentiomètre). Pour cela on va utiliser

· Une platine ( Système de commande à base d'un Automate)

· Un pupitre de commande
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2 cellules photos électriques S1 et S4 disposées le long du châssis (pour informer l'automate de la position de la charge). 
6- A partir du schéma électrique complet, et le grafcet ci-dessus compléter le tableau ci-dessous.

	FONCTION
	Information

Venant de
	Information

vers
	REPERE DES

BORNES de la platine variateur
	REPERE DES

BORNES du coffret+pupitre
	ADRESSE DE L’AUTOMATE

	En haut
	Cellule S1
	x
	x
	+24v ; 0v ; charge
	I0

	En bas
	
	x
	x
	
	I1

	Départ cycle
	BP S10
	x
	x
	5.1 ; 5.2
	I2

	Cycle continu
	
	x
	x
	
	I3

	MONTEE
	x
	KA2
	X11 et X12
	x
	O0

	DESCENTE
	x
	
	
	x
	O1


7- Retranscrire à droite du grafcet donné le grafcet de point de vue commande. 

8- Apporter la modification nécessaire du schéma électrique de la commande des contacteurs KA2 et KA3(question 4) afin que ceux ci soient aussi pilotés par les sortie O0 (entre C0 et 0) et O1 (entre C1 et 1) de l'automate.













9- A partir du site Internet ou catalogue constructeur 2001/2002 ou site schneider.fr  , donner les caractéristiques techniques des 2 capteurs (haut et bas).
Vous disposez d’un des capteurs avec un relais. On vous demande de

· Représenter le schéma de principe et le raccordement du capteurs avec la condition suivante. Présence objet ( relais actif.

· Représenter à nouveau le schéma de principe et le raccordement du capteurs avec la condition suivante. Non présence objet ( relais actif.

10- Effectuer ( SYSTEME ET AUTOMATE HORS TENSION ) le Raccordement des Entrées Sorties de L'API en fonction du tableau ci-dessus.

Nota : les cellules doivent être programmées (par câblage) en fonction claire

FAITES VERIFIER le raccordement PAR votre professeur avant la mise sous tension
11- Saisir la programmation de la séquence avec le logiciel AUTOMGEN

12- Procéder aux essais. Fonctionnement du système :         (  correct             (  mauvais
13- Modifier le programme avec  les cellules programmées (par câblage) en fonction sombre

Nouveau fonctionnement du système :         (  correct             (  mauvais
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